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(57) Abstract: The invention relates to a device for determin- 
ing an orientation of a semitrailer (6) or trailer that is connected 
to a traction vehicle (5). Said device comprises sensor means 
(7, 8) that are disposed on the traction vehicle (5) and generate 
sensor signals describing the orientation of the semitrailer (6) or 
trailer relative to the traction vehicle (5), the sensor means (7, 
8) detecting contours of the semitrailer (6) or trailer. The sensor 
signals generated by the sensor means (7, 8) contain image data 
of a two-dimensional representation (16) and/or a linear scan 
(16*) of the detected contours of the semitrailer (6) or trailer. An 
evaluation unit (15) determines at least one angular variable de- 
scribing an angle between the traction vehicle (5) and the semi- 
trailer (6) or trailer based on said image data. Additionally, the 
dipping movement and/or rolling movement of the semitrailer 
(6) or trailer relative to the roadway surface can be determined 
if data is provided about the orientation of the traction vehicle 
(5), especially data about the dipping movement and/or rolling 
movement of the traction vehicle (5). 

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Vorrich- 
tung zur Ermittiung einer raumlichen Ausrichtung eines mit ei- 
nem Zugfahrzeug (5) verbundenen Aufliegers (6) oder Anh^- 
gers, mit am Zugfahrzeug (5) angeordneten Sensoimitteln (7.8) 
zur Erzeugung von Sensorsignalen, die die raumliche Ausrich- 
tung des Aufliegers (6) oder Anhangers relativ zum Zugfahrzeug 
(5) beschreiben, wobei die Sensormittel (7,8) Konturen des Auf- 
liegers (6) oder Anhangers erfassen. Die von den Sensormittel n 
(7,8) erzeugten Sensorsignale enthaJten Bildinformationen einer 
zweidimensionalen Darstellung (16) und/odo* einer linienhaften 
Abtastung (16*) der erfassten Konturen des Aufliegers 
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VerofTenUicht: 

— mit intemationalem Recherchenbericht 

Zxir Erkldrung der Zweibuchstdben-Codes und der anderen Ab- 
kUrzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") am Anfang jeder reguldren Ausgabe der 
FCT-Gazette verwiesen. 



(6) Oder Anhangers. Eine Ausweiteeinheit (15) ennittelt auf Basis der Bildinfonnationen wenigstens eine Winkelgr5Be, die einen 
Winkel zwischen dem Zugfahrzeug (5) und dem Auflieger (6) oder AnhMnger beschreibt Dartiber hinaus IMsst sich bei Vorliegen einer 
Information tiber die rUumliche Ausrichtung des Zugfahrzeugs (5). insbesondere einer Information liber die Nick- und/oder Wankbe- 
wegung des Zugfahrzeugs (5), die Nick- und/oder Wankbewegung des Aufliegers (6) oder Anh^gers bezogen auf die Fahrbahnober- 
fl^che ermitteln. 



